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SEPRO ROBOTIQUE
ROBOT TYPE

| Numéro de série

© R010243-01

s5-25

BASE

* Application
* Structure mécanique

* Modéle mécanique

Masse du robot
Charge rominae
Dmensons exériores chart Y e bras Z rentrés
Presson preumatique d forctomament
Presson poeumatue marimu admisiie

- Consommatin en ar comprimé nomile
Consomatn n a comprimé Instanands max

* Modéle de Iélectronique de commande
Masse de farmore e commande
Devension extériures
Tenson dalmentaton Seciriqus d service

Fréquence de foncsonnement
Pussarce nominse
Pussance maxma coosammée

“ecran
Hemors de sockage des programmes nernes

- Memore systéme.

~Processeu (1 3.2 cartes CPU selon confgratin)
irtariace Erirées | Sorties sr e robot

Manipulations de charges.

Cartésien (Vor Intercaaire B)
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00360 636 mm
3H400V 5 3980V 10% triphasé sans neutre
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Tacte 10,5

438 on mico 5D care

S12M0 (ODR) + S12M (FLASH)
WIKS37  Cortx A8 500

Lx_ Modue 16 enres | 16 sotes

(enirke drcte tout u rien, 24 VOC 10/ Sorte Satcue aut o rn, 6 35 VOC S00MS)

Eriries | Soroes cae martace

7 Enrées 5 Sorces

(€t drects, 24V0C 10ma / Srt tatque tout out e, 53 JVDC, S00m8)

~ Itertace port USE 1 « Maste » pour cé USB
Interace port USB 2 « Slave » pour laison PC
Intertace de lason pour une pesse
nterace de ason pour ordneteur compatie PC

‘Standard UsB 20
Stancard Uss 20

Raccordement au sandard EUROMAP 12
Ethemet 10/100M61s

[ENVIRONNEMENT
Température de stockage | Lansport asich a5
Température de onctomnement 5 a0
Humiots relatve 303 95% sans condensation
Avtude maumum 200
Compatbiis éecramagnétiaues
Friquence rado en moce commun 'rY
Dicharges lctostatiques sk
Transtoires rapdes sur aimentaton s
Transtoires rapdes su entées/sories par couplage 2 kY
Impuions hauta énerge symetnave 1
Impsions hauts g séymétnaue 240
Micocoupures & réquence | He 1oms
Variatonsletes de i tension de 1 ol par seconde : ~15% 3+ 10%
- Niveay de pression acoustique (cécibelcontin ponderé 3) © 70 dBA
Degré e protection de farmore. 22 K07
pendant
Degré de potection d penciant 1232 k06

Durse de v de a dale tactle 1000 000 manceres (co) 100

(st de dure scunalete un royon 21

Résstance aux agets chimaues (dall unquemen) ¢ Toludne, Actone, Essence, Hue, Ammoniaae,
netiyant pout vive.
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SEPRO ROBOTIQUE

ROTATIONS DE POIGNET

~Fotation standard RI poeumabae 0- %00
Prélévement co1 plataau o ot mobile par configuraton manuelle
it de commande

Vide et pression Numériaue 2
Pression biable 2
OPTIONS
“ LocicieL
Eatew PC s g s Vo

Coriuon i Vindon 2, YSTA T2, Widons 7
R 1208 e Dt
Lason PRt Eparnet ONBRUS

* ARMOIRE

Euvomap 12 Longin o

* AUTRES OPTIONS

Vacuostat rumériaue Noa Gt 5 o
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pasaon sirson e 30

~Pack Séeurté interveroulage s porte daccis s




